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具有速度谱分辨能力的
角色散FP干涉测量技术

*

陈光华,李泽仁,刘 俊,刘寿先,彭其先,袁树云,阳庆国
(中国工程物理研究院流体物理研究所,四川绵阳 621900)

  摘要:发展了可用于速度谱诊断的角色散Fabry-Perot干涉测量技术,使不同频移探测激

光形成的干涉条纹在空间分离,从而可对单一或混合运动源引起的多普勒频移成分进行检测,
并给出物体速度谱分布。利用Fabry-Perot干涉测量技术,开展了激光驱动铝箔飞片实验。
随着驱动激光能量的变化,观察到了铝箔飞片的不同速度谱分布,包括没有速度空间分散的速

度谱、分裂成几片并以不同速度飞行的离散速度谱、碎片云或射流状态下的连续速度谱分布,
此外还观测到了冲击下铝箔/玻璃界面分离引起的条纹分裂现象。

  关键词:Fabry-Perot干涉仪;角色散;速度谱;激光驱动飞片
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1 引 言

  基于多普勒频移原理的激光干涉测速技术,包括任意反射面速度干涉仪(VelocityInterferometer
SystemforAnyReflector,VISAR)[1-3]、光子多普勒速度仪(PhotonDopplerVelocimetry,PDV)[4-5]和

Fabry-Perot干涉仪[6-12],可以非接触测量瞬态高速运动物体的速度历史,在爆轰波与冲击波研究、材料

动态特性研究等动高压物理研究中具有广泛的应用。目前针对单一物体或运动源(如飞片、飞层、弹丸)
的速度测量,采用VISAR和PDV测速技术均可以获得理想的结果。但是对于多个运动源的多普勒频

移混合情况,如飞片碎裂成几块或形成碎片云、射流,以及多个透明反射界面同时运动,目前还没有成熟

有效的测量方法。虽然线/面成像VISAR测速技术有可能对空间可区分的大块碎片进行诊断,PDV技

术有可能对若干离散的速度历史进行诊断,但是对于碎片云、射流等密集混合运动源,是无法测量的。
针对这种情况,本研究发展了角色散Fabry-Perot(FP)干涉测速技术,可以对单一运动源或混合运动源

引起的多普勒频移成分进行检测。

2 测量原理

  角色散FP干涉仪利用多光束干涉,在镜头焦平面形成细锐的同心圆环状干涉条纹,干涉环直径与

激光的多普勒频移有关,条纹半高宽远小于条纹间距。根据这一特点,不同速度的物体反射的激光将形

成不同直径(峰-峰距离)的干涉环,从而可以被分别检测,如图1所示,其中:Dkj的下标k 表示运动源编

号,j表示条纹级数,r为距干涉环中心的距离,I为相对光强。图1中分属不同k的干涉环亮度不同,表
示对应运动源的反射光强不同。
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  当入射激光、反射激光和物体运动方向在同一直线上时,干涉环直径与相应运动源速度有如下关系

u=K D2
kj -D2

kj0

D2
li-D2

l(i-1)
(1)

式中:Dkj0、Dkj分别为运动源k的j级干涉环静态和动态时的直径,Dli和Dl(i-1)分别为任意时刻运动源

l的任意相邻两级干涉环直径,K 为FP干涉仪的条纹常数。

图1 具有离散速度谱特征的FP干涉环及其径向光强分布模拟结果

Fig.1 SimulateddiagramsofFPinterferenceringsandtheirradialintensitydistribution
withfeatureofdiscretespectrumofvelocities

  速度谱可分为离散速度谱和连续速度谱:当若干分立的物体以不同的速度运动时,速度谱类似线状

光谱,为离散速度谱;当物体在一定速度范围连续分布时,如碎片云和射流,速度谱类似连续光谱,为连

续速度谱。速度谱随时间的变化形成速度谱历史。离散速度谱的谱线强度表示运动源的反射光强度。
在某些情况下,若不关心运动源的反射光强度而只关心运动源的速度历史,如测量多个透明界面的运动

速度时,则速度谱历史可用同一坐标系下绘制的若干条速度历史曲线来表示,采用(1)式可以计算出每

个运动源的速度历史。

  对于连续速度谱,必须考虑反射光强度,将速度谱表示成Is(u),代表速度为u的粒子群的反射光

强所占权重。反射光强与粒子的密度、质量、尺寸和种类有关,在一定条件下可以从速度谱推断出粒子

的密度-速度分布、质量-速度分布或尺寸-速度分布。FP干涉环的光强分布是各个速度粒子群反射光形

成的基元FP干涉环光强分布的线性叠加,可表示成

I(r)=∫
¥

-¥
Is(u)Ie(u,r)du (2)

式中:I(r)为FP干涉环的相对光强分布,Ie(u,r)代表速度为u的粒子群的基元FP干涉环相对光强分

布。假设干涉仪标准具两端面的反射率相同,且标准具没有吸收损耗,则
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式中:R 为标准具端面反射率,ω0 为静态时进入干涉仪的激光角频率,τ为静态时激光在标准具两个端

面之间反射一个来回所需的时间,f为干涉仪镜头焦距。

  给定一个半高宽为300m/s、平均速度为1000m/s的模拟连续速度谱分布,K=1000m/s,R=
0.9,FP干涉环和光强分布曲线如图2所示,其中Ie(u,r)中u=1000m/s。

  利用(3)式,(2)式可以变换成卷积形式,即

g(u)=I 4πf2u
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=Is(u)췍Ie(-u,0) (4)

(4)式提供了一种利用傅立叶变换反演速度谱分布的方法。实际上,还可以采用更简单的处理方法。当

R→1时,Ie(u,r)具备δ函数的某些性质,即:r一定时,只有当u取特定值时,Ie(u,r)=1,当u取其它

值时,Ie(u,r)=0,因此有
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式中:ra 为静态时待处理干涉条纹的波峰到环心的距离,ri 和ri-1分别为静态时任意两级相邻干涉条纹

的波峰到环心的距离。由(5)式可推出
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真正的FP标准具的端面反射率通常不会超过98%,因此Ie(u,r)也就不会象δ函数那样尖锐,但是只

要Ie(u,r)的条纹半高宽远小于I(r)的条纹半高宽,就可以采用(6)式进行近似处理。

  对于连续速度谱测量,还需要确定最大谱宽和谱分辨率。最大谱宽就是FP系统的条纹常数K,如
果速度谱的宽度超过一个条纹常数,则相邻干涉条纹的光强分布将发生重叠。谱分辨率Δu由条纹精

细度S 和条纹常数K 共同决定,且Δu=K/S,其中条纹精细度S=π R/(1-R)。

图2 具有连续速度谱特征的FP干涉环及其径向光强分布模拟结果

Fig.2 SimulateddiagramsofFPinterferenceringsandtheirradialintensitydistribution
withfeatureofcontinuousspectrumofvelocities

3 系统结构

  测量系统采用中国工程物理研究院流体物理研究所自行研制的固定腔角色散FP干涉测速系

统[11],如图3所示。该系统由单频连续激光器(波长532nm)、光纤探头、激光准直器、标准具、镜头和条

纹相机组成,条纹常数和最大谱宽为1000m/s,条纹精细度约20,谱分辨率约50m/s。条纹相机的狭

缝沿干涉环直径方向截取干涉环,获得干涉环径向光强分布随时间的变化。

图3 角色散FP干涉测速系统布局

Fig.3 Layoutofangulardispersion-typeFPinterferometer

  光纤探头为双透镜双光纤结构,中心

发射透镜与接收透镜同轴,发射透镜将发

射光纤出射的激光聚焦在直径约1mm的

光斑范围内,光斑距探头约60mm,接收

透镜收集光斑照明区域内物体的反射激光

并耦合到接收光纤中。利用该探头可以对

直径为1mm范围内的物体速度谱进行测

量。当光斑照明区域内物体不同部位的速

度谱不同时,测量到的谱线形状与光斑光

强分布有关;当光斑照明区域内物体的速

度谱处处相同时,测量到的谱线形状与光

斑光强分布无关。
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4 实 验

图4 激光驱动铝箔装置

Fig.4 Experimentalsetof
laserdrivenaluminumfoil

  利用脉冲激光驱动铝箔,测量铝箔飞片、碎片、碎片云

等速度谱。实验装置如图4所示:将调Q受激布里渊散射

压缩Nd:YAG激光器作为驱动源,波长为1064nm,脉冲

半高宽约150ps,最大脉冲能量约300mJ,光束直径约

9mm;铝箔厚度为7μm,通过硅油粘贴在玻璃基底上;驱
动激光经透镜压缩后辐照在铝箔表面,辐照光斑直径约

2mm;探测激光辐照铝箔另一面。

  当驱动激光能量约为250mJ时,获得的条纹扫描图像

如图5(a)所示,其中扫描方向为从左至右。对图5(a)中的

动态条纹和静态条纹进行比较,发现动态条纹没有分裂,并
且基本没有发生展宽(靠近轴线的条纹本身较宽),因此可

以判断铝箔是以平整的姿态飞出,可作为单一运动源处理。对条纹进行处理后得到速度曲线,如
图5(b)所示。

图5 激光能量约250mJ时的扫描图像和铝箔飞片速度历史

Fig.5 Streakrecordandvelocityhistoryofaluminumfoilwhenthelaserenergyisabout250mJ

  当驱动激光能量约为68mJ时,获得的条纹扫描图像如图6(a)所示。从图6(a)中可以看到两组明

显的条纹和一组不明显的条纹,这是铝箔碎裂引起的,其中两个碎片反射的探测激光较强,形成了两组

明显的条纹,一个碎片反射的探测激光较弱,形成了一组不明显的条纹。对每组条纹进行处理,分别得

到了3个碎片的速度曲线,即离散速度谱历史曲线,如图6(b)所示。

图6 激光能量约68mJ时的扫描图像和铝箔碎片离散速度谱

Fig.6 Streakrecordanddiscretevelocityspectrumof
aluminumfoilfragmentswhenthelaserenergyisabout68mJ

504 第4期         陈光华等:具有速度谱分辨能力的角色散FP干涉测量技术



  当驱动激光能量约为120mJ时,获得的条纹扫描图像及铝箔碎片速度谱如图7所示。图7(a)中,
飞片起跳后的扫描条纹明显展宽,这是由于铝箔飞片变成碎片云,碎片云速度的空间分布具有较大的分

散性。比较静态和动态条纹的剖面线形,可以看出,静态条纹的半高宽远小于动态条纹的半高宽,因此

可利用(5)式进行速度谱反演计算。从图7(c)中可以看出,条纹振幅不一致,并且有本底存在,因此处

理时需要利用条纹包络曲线扣除本底使振幅一致。图7(d)给出了飞片起跳后8ns和31ns两个时刻的

碎片云速度谱分布。8ns时,谱线最大值对应的速度值即最可几速率为1280m/s,表明该速度的碎片

群有最大反射光强度,假设碎片群面积与反射光强度成正比,则该速度的碎片群占有最大面积;谱线半

高宽为440m/s,表明大部分碎片集中在该速度范围内。31ns时,碎片云的最可几速率为1620m/s,谱
线半高宽为340m/s,可见最可几速率随时间增大,碎片集中度也随时间增大,即速度分散性随时间

减小。

图7 激光能量约120mJ时的扫描图像、条纹剖面和铝箔碎片云连续速度谱

Fig.7 Streakrecord,profilesoffringesandcontinuousvelocityspectrumof
aluminumfoilfragmentcloudwhenthelaserenergyisabout120mJ

  改变激光驱动方式,将驱动激光和探测激光的入射方向对调(实验装置见图8(a)),此时玻璃基板

起到窗口作用,得到的扫描图像如图8(b)所示。从图8(b)中可以看到两组动态条纹。经初步判断,这
两组动态条纹对应两个运动界面,一个是铝箔前表面,一个是与铝箔接触的玻璃后表面。从条纹可以判

断出:铝箔前表面速度有一个跳变,随后前表面速度逐渐降低;玻璃后表面速度在跳变后仍缓慢上升,表
明铝箔/玻璃界面发生了分离。伴随动态条纹的还有一组从静态条纹水平延伸的弱条纹,这是由玻璃前

表面反射激光形成的,表明前表面处于静止状态。该实验结果表明,对于空间位置不可区分的物体速度

谱,角色散FP干涉测速系统具有一定的诊断能力。
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图8 激光能量约242mJ时的激光驱动铝箔装置和条纹扫描图像

Fig.8 Experimentalsetoflaserdrivenaluminumfoiland
streakrecordwhenthelaserenergyisabout242mJ

5 结 论

  角色散FP干涉测量技术的特点在于具有很高的速度谱分辨能力。当探测激光的路径上有多个运

动界面或物体时(如透明介质的前后表面、被测物体界面以及冲击波界面等),或者测点的不同区域具有

速度差异时(如飞片破碎),因反射光中同时存在多个不同多普勒频率成分或者连续多普勒频率分布,普
通的激光干涉测速技术无法分辨,采用角色散FP干涉测量技术可以解决这一难题,获得飞片、碎片、射
流、多层界面等物体的速度谱诊断(包括离散速度谱和连续速度谱诊断)结果,并且对于空间可区分和空

间不可区分物体的速度谱均具备诊断能力。
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AngularDispersion-TypeFabry-PerotInterferometer
withVelocitySpectralResolution

CHENGuang-Hua,LIZe-Ren,LIUJun,LIUShou-Xian,
PENGQi-Xian,YUANShu-Yun,YANGQing-Guo

(InstituteofFluidPhysics,CAEP,Mianyang621900,China)

Abstract:Anangulardispersion-typeFabry-Perotinterferometerisdevelopedtomeasurethevelocity
spectrum.Usingthisinterferometer,theinterferencefringeswithdifferentDopplershiftareseparated
fromeachotherinspace,thentheDopplershiftarisefromasinglemovingsourceormultiplemoving
sourcescanbedetected,andconsequentlythevelocityspectraareobtained.Thelaser-drivenaluminum
foilexperimentsareconductedbytheangulardispersion-typeFabry-Perotinterferometer.Different
kindsofvelocityspectrumareobtainedasthedrivinglaserenergyischanged,includingvelocityspec-
trumwithoutvelocitydispersioninspace,discretespectrumcorrespondingtoafewpiecesofbroken
aluminumfoilwithdifferentspeed,andcontinuousspectrumcausedbyfragmentcloudorjet.Moreo-
ver,thefringesplittingcausedbyfoil/glassinterfaceseparationundershockpressureloadingisalso
observed.
Keywords:Fabry-Perotinterferometer;angulardispersion;velocityspectrum;laser-drivenflyer
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